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1、 完成投稿需要完成的任务 

完成投稿需要完成的任务来自五个方面： 
1） 明确论文主要贡献（见本周完成的任务） 
2） 数据清理与转换 
目前所得到的数据都是轨迹点数据，而且数据中存在一定的噪声，需要对其

清理才能使用，并且需要把这些点数据转换成独立的轨迹。另外由于GPS设
备的问题，轨迹可能并不与道路的空间位置完全一致，所以还需要将轨迹与

道路对齐。这些数据处理目前有现成的算法，Jon Froehlich在论文“Route Prediction 
from Trip Observations”给出了较完整的数据清理和转换的方法和步骤，郑宇提出的

IVMM算法可以较好地实现轨迹与路网的匹配。 
3） 建立多尺度时空轨迹索引 
本周重新阅读了关于 nanocube 的论文，虽然作者称能实现大规模时空数据快速索引，

但是并不能直接用于轨迹数据。主要原因是：i)索引的叶子节点都是单个对象，如果该

对象为点，则点之间无法串联成轨迹，如果该对象为轨迹，则存在大量点的重复，而且

在时间上该对象的索引为时间段难以直接查找；ii)四叉树分层并不适合轨迹的空间索引，

因为轨迹的空间区域大都相邻，四叉树则打破了空间的相邻性，兄弟节点的查找需要经

过上层节点才能形成通路，而且地图的尺度类别相对比较固定。因此，我们的多尺度轨

迹索引最好是不同尺度间采取金字塔结构，相同层级采取网格划分。 
4） 可视化 
主要是需要考虑两个方面的问题：i)flow map 中线交叉问题，ii)如何在可视化中表示城

市道路规划问题 
5） 分析 
针对城市道路规划的五个问题逐个分析 

2、 本周完成的任务 
确定论文的主要贡献是最关键的任务，前面已经确定了两个贡献点：1）动态查询，直

接操作数据轨迹数据；2）多尺度时空轨迹索引。但是在应用方面仍然缺少较有说服力

的案例，经过多方面的阅读资料，开始将目标确定在出租车驾驶路线推荐上，这个问题

涉及到轨迹和道路的关联性，但是看完郑宇的论文后发现他们对这个问题研究的相当彻

底，结合天气状况和工作日的不同情形构造数据模型，实际应用中还考虑到司机的历史

记录。可能的突破点是他们的假设存在一定的问题：司机的行驶路线大都经过路标性路

段。有时候司机的驾驶路线是经验性的，在不同的时段和路况下行驶路线并不相同，另

外路标性路段往往路况较差。后来将应用的目标转向城市道路规划，对于这个问题郑宇

2012 年有一篇论文是分析城市功能区域的，但是研究并不深入。对于道路规划我查了下

资料，发现主要问题集中在以下几个方面： 
3、 1）路网级配不合理，支路网密度低于主干道；2）不同出行距离交通流重叠，快速交通

流与普通交通流重叠；3）道路交叉口的通行能力与路段的通行能力不匹配；4）道路功

能划分不明确，生活性道路车流量大；5）断头路频发。 
4、 所需解决的重要问题及可能的思路 

下周继续查找城市道路分析相关的文献，进一步明确这方面研究的状况。如何可视化城

市道路规划问题还没有想好，下周确定。 
5、 论文最新版本（暂无） 


	2014-1-19周报

